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■■■■    概概概概    要要要要    

★★★★R8C/M12R8C/M12R8C/M12R8C/M12 マイコンマイコンマイコンマイコン使用。ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ書込み済み即使用可能。使用。ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ書込み済み即使用可能。使用。ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ書込み済み即使用可能。使用。ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ書込み済み即使用可能。    

    好評の好評の好評の好評の PICPICPICPIC ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ･ｷｯﾄｱｸﾁｭｴｰﾀｰ･ｷｯﾄｱｸﾁｭｴｰﾀｰ･ｷｯﾄｱｸﾁｭｴｰﾀｰ･ｷｯﾄ((((１サーボ１サーボ１サーボ１サーボ))))の上位機種として３個のの上位機種として３個のの上位機種として３個のの上位機種として３個のﾗｼﾞｺﾝ用ﾗｼﾞｺﾝ用ﾗｼﾞｺﾝ用ﾗｼﾞｺﾝ用ﾃﾞｼﾞﾀﾙﾃﾞｼﾞﾀﾙﾃﾞｼﾞﾀﾙﾃﾞｼﾞﾀﾙ又は又は又は又はｱﾅﾛｸﾞ・ｱﾅﾛｸﾞ・ｱﾅﾛｸﾞ・ｱﾅﾛｸﾞ・    

ﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ･ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ（以後ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ）を使用して、固定した角度で動作させる最も単純ﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ･ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ（以後ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ）を使用して、固定した角度で動作させる最も単純ﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ･ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ（以後ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ）を使用して、固定した角度で動作させる最も単純ﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ･ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ（以後ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ）を使用して、固定した角度で動作させる最も単純    

で用途の多いｺﾝﾄﾛｰﾙ･ﾎﾞｰﾄﾞです。で用途の多いｺﾝﾄﾛｰﾙ･ﾎﾞｰﾄﾞです。で用途の多いｺﾝﾄﾛｰﾙ･ﾎﾞｰﾄﾞです。で用途の多いｺﾝﾄﾛｰﾙ･ﾎﾞｰﾄﾞです。    

★ 本ｷｯﾄでは、従来の機種の機能に加え、ﾃﾞｼﾞﾀﾙ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰも本ｷｯﾄでは、従来の機種の機能に加え、ﾃﾞｼﾞﾀﾙ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰも本ｷｯﾄでは、従来の機種の機能に加え、ﾃﾞｼﾞﾀﾙ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰも本ｷｯﾄでは、従来の機種の機能に加え、ﾃﾞｼﾞﾀﾙ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰも対応対応対応対応使用でき、常時位置か使用でき、常時位置か使用でき、常時位置か使用でき、常時位置か

らｱｸｼｮﾝ位置への移動らｱｸｼｮﾝ位置への移動らｱｸｼｮﾝ位置への移動らｱｸｼｮﾝ位置への移動するするするする速度の設定も可能となりました。速度の設定も可能となりました。速度の設定も可能となりました。速度の設定も可能となりました。    

        又又又又 16161616 桁桁桁桁 2222 行の液晶表示器でｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰに加えられている比例信号を行の液晶表示器でｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰに加えられている比例信号を行の液晶表示器でｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰに加えられている比例信号を行の液晶表示器でｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰに加えられている比例信号を 478478478478 からからからから 2222522522522522((((μμμμs)s)s)s)    

の数値で精密に表示します。の数値で精密に表示します。の数値で精密に表示します。の数値で精密に表示します。((((中点中点中点中点：：：：1500150015001500μμμμsecsecsecsec))))    

★固定した２つの角度（常時位置とｱｸｼｮﾝ時の位置）を★固定した２つの角度（常時位置とｱｸｼｮﾝ時の位置）を★固定した２つの角度（常時位置とｱｸｼｮﾝ時の位置）を★固定した２つの角度（常時位置とｱｸｼｮﾝ時の位置）を３３３３個の個の個の個の設定設定設定設定ﾎﾞﾘｭｰﾑで設定しますので、ﾎﾞﾘｭｰﾑで設定しますので、ﾎﾞﾘｭｰﾑで設定しますので、ﾎﾞﾘｭｰﾑで設定しますので、    

動作角度は自由に動作角度は自由に動作角度は自由に動作角度は自由に簡単に簡単に簡単に簡単に設定できます。設定できます。設定できます。設定できます。        

後述、後述、後述、後述、DirectDirectDirectDirect ﾓｰﾄﾞでは、各ﾓｰﾄﾞでは、各ﾓｰﾄﾞでは、各ﾓｰﾄﾞでは、各 M1M1M1M1----M3M3M3M3 のﾓｰﾀｰをﾎﾞﾘｭｰﾑで直接動作させる事が出来ます。のﾓｰﾀｰをﾎﾞﾘｭｰﾑで直接動作させる事が出来ます。のﾓｰﾀｰをﾎﾞﾘｭｰﾑで直接動作させる事が出来ます。のﾓｰﾀｰをﾎﾞﾘｭｰﾑで直接動作させる事が出来ます。    

※※※※設定後不要であれば、ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板と液晶表示器は取り外すことが出来ます。設定後不要であれば、ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板と液晶表示器は取り外すことが出来ます。設定後不要であれば、ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板と液晶表示器は取り外すことが出来ます。設定後不要であれば、ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板と液晶表示器は取り外すことが出来ます。    

※※※※設定設定設定設定 VRVRVRVR 基板を外した状態で、基板を外した状態で、基板を外した状態で、基板を外した状態で、回転角度設定及び回転角度設定及び回転角度設定及び回転角度設定及び DDDDirectirectirectirect ﾓｰﾄﾞﾓｰﾄﾞﾓｰﾄﾞﾓｰﾄﾞにすると中点位置にすると中点位置にすると中点位置にすると中点位置(1500(1500(1500(1500μμμμsec)sec)sec)sec)に移動するに移動するに移動するに移動する    

ので、ので、ので、ので、ﾆｭｰﾄﾗﾙ位置を確認ﾆｭｰﾄﾗﾙ位置を確認ﾆｭｰﾄﾗﾙ位置を確認ﾆｭｰﾄﾗﾙ位置を確認する事ができます。する事ができます。する事ができます。する事ができます。    

★入力は、★入力は、★入力は、★入力は、手動手動手動手動ﾃｽﾄｽｲｯﾁに加え外部にﾌｫﾄｶﾌﾟﾗを介してﾃｽﾄｽｲｯﾁに加え外部にﾌｫﾄｶﾌﾟﾗを介してﾃｽﾄｽｲｯﾁに加え外部にﾌｫﾄｶﾌﾟﾗを介してﾃｽﾄｽｲｯﾁに加え外部にﾌｫﾄｶﾌﾟﾗを介して接点又はｵｰﾌﾟﾝｺﾚｸﾀ（Ｌで動作）で接点又はｵｰﾌﾟﾝｺﾚｸﾀ（Ｌで動作）で接点又はｵｰﾌﾟﾝｺﾚｸﾀ（Ｌで動作）で接点又はｵｰﾌﾟﾝｺﾚｸﾀ（Ｌで動作）で常常常常    

時位置から時位置から時位置から時位置からｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝ位置位置位置位置角度にｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰを動作させます。角度にｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰを動作させます。角度にｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰを動作させます。角度にｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰを動作させます。    

単独でも外部からの制御でも即使用可能な単独動作ﾎﾞｰﾄﾞです。単独でも外部からの制御でも即使用可能な単独動作ﾎﾞｰﾄﾞです。単独でも外部からの制御でも即使用可能な単独動作ﾎﾞｰﾄﾞです。単独でも外部からの制御でも即使用可能な単独動作ﾎﾞｰﾄﾞです。    

★ﾗｼﾞｺﾝ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは、ﾒｰｶｰ各社の接続にｼﾞｬﾝﾊﾟｰ設定で対応が出来ます。★ﾗｼﾞｺﾝ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは、ﾒｰｶｰ各社の接続にｼﾞｬﾝﾊﾟｰ設定で対応が出来ます。★ﾗｼﾞｺﾝ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは、ﾒｰｶｰ各社の接続にｼﾞｬﾝﾊﾟｰ設定で対応が出来ます。★ﾗｼﾞｺﾝ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは、ﾒｰｶｰ各社の接続にｼﾞｬﾝﾊﾟｰ設定で対応が出来ます。    

            サーボモーターは付属しませんので、別途御用意下さい。サーボモーターは付属しませんので、別途御用意下さい。サーボモーターは付属しませんので、別途御用意下さい。サーボモーターは付属しませんので、別途御用意下さい。    

★電源は、★電源は、★電源は、★電源は、ｺﾝﾄﾛｰﾙ基板用ｺﾝﾄﾛｰﾙ基板用ｺﾝﾄﾛｰﾙ基板用ｺﾝﾄﾛｰﾙ基板用、ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ用、ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ用、ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ用、ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ用    ＤＣＤＣＤＣＤＣ5V5V5V5V 単一電源です単一電源です単一電源です単一電源です。。。。    

        ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰに重負荷がかかる場合の使用はｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰに重負荷がかかる場合の使用はｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰに重負荷がかかる場合の使用はｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰに重負荷がかかる場合の使用は、それに対応する、それに対応する、それに対応する、それに対応する容量の容量の容量の容量のＤＣＤＣＤＣＤＣ5555ＶＶＶＶｽｲｯﾁﾝｸﾞｽｲｯﾁﾝｸﾞｽｲｯﾁﾝｸﾞｽｲｯﾁﾝｸﾞ ACACACAC    

ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを推奨いたします。ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを推奨いたします。ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを推奨いたします。ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを推奨いたします。    ＡＣｱﾀﾞﾌﾞﾀのﾌﾟﾗｸﾞは、芯が＋の物です。ＡＣｱﾀﾞﾌﾞﾀのﾌﾟﾗｸﾞは、芯が＋の物です。ＡＣｱﾀﾞﾌﾞﾀのﾌﾟﾗｸﾞは、芯が＋の物です。ＡＣｱﾀﾞﾌﾞﾀのﾌﾟﾗｸﾞは、芯が＋の物です。    

◎用途例：◎用途例：◎用途例：◎用途例：    一般の物理的な移動ｱｸｼｮﾝ等々物を動かす用途。一般の物理的な移動ｱｸｼｮﾝ等々物を動かす用途。一般の物理的な移動ｱｸｼｮﾝ等々物を動かす用途。一般の物理的な移動ｱｸｼｮﾝ等々物を動かす用途。    遠隔で施錠する。遠隔で施錠する。遠隔で施錠する。遠隔で施錠する。    

                                遠隔でスイッチを押す。遠隔でスイッチを押す。遠隔でスイッチを押す。遠隔でスイッチを押す。    何かを引く何かを引く何かを引く何かを引く、、、、押す押す押す押す又は回す又は回す又は回す又は回す。。。。    ﾃﾞｨｽﾌﾟﾚｲ等々用途は無限です。ﾃﾞｨｽﾌﾟﾚｲ等々用途は無限です。ﾃﾞｨｽﾌﾟﾚｲ等々用途は無限です。ﾃﾞｨｽﾌﾟﾚｲ等々用途は無限です。    

■■■■    緒緒緒緒        元元元元        

処理ＣＰＵ処理ＣＰＵ処理ＣＰＵ処理ＣＰＵ    R5F2M122ANDD(R8C/M12)R5F2M122ANDD(R8C/M12)R5F2M122ANDD(R8C/M12)R5F2M122ANDD(R8C/M12)        内内内内部部部部20MHz20MHz20MHz20MHzｸﾛｯｸで動作ｸﾛｯｸで動作ｸﾛｯｸで動作ｸﾛｯｸで動作    

使用可能ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ使用可能ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ使用可能ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ使用可能ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ    ﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ制御ﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ制御ﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ制御ﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ制御    アアアアナログナログナログナログまたはまたはまたはまたはデジデジデジデジタタタタルルルル・サーボ・モーター・サーボ・モーター・サーボ・モーター・サーボ・モーター    

ｻｰﾎﾞ回ｻｰﾎﾞ回ｻｰﾎﾞ回ｻｰﾎﾞ回転転転転設定角度設定角度設定角度設定角度    一般一般一般一般RCRCRCRCﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ･ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ･ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ･ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙ･ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ仕様仕様仕様仕様    最最最最大大大大角度角度角度角度約約約約99990000゜～゜～゜～゜～180180180180゜゚゚゚(360(360(360(360゜゚゚゚もももも有有有有りりりり))))        

SSSSIIIIG=G=G=G=    ﾊﾟﾙｽﾊﾟﾙｽﾊﾟﾙｽﾊﾟﾙｽ幅幅幅幅1500150015001500μμμμsecsecsecsec±±±±1022102210221022μμμμsecsecsecsec    /20/20/20/20mmmmsecsecsecsec周期周期周期周期    
※※※※ﾃﾞｼﾞﾀﾙ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは、ﾃﾞｼﾞﾀﾙ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは、ﾃﾞｼﾞﾀﾙ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは、ﾃﾞｼﾞﾀﾙ･ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは、1500150015001500μμμμsecsecsecsec±±±±500500500500μμμμsecsecsecsec以上入力しても動以上入力しても動以上入力しても動以上入力しても動かない物が多いかない物が多いかない物が多いかない物が多い。。。。    

ｻｰﾎﾞ回ｻｰﾎﾞ回ｻｰﾎﾞ回ｻｰﾎﾞ回転転転転設定速度設定速度設定速度設定速度    ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰ自ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰ自ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰ自ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰ自体体体体のののの最最最最大大大大速度速度速度速度～～～～99990sec0sec0sec0secまでまでまでまで255255255255段階段階段階段階設設設設定可能定可能定可能定可能    

液液液液    晶晶晶晶    表表表表    示示示示    器器器器    ﾌﾞﾙｰ･ﾊﾞｯｸﾌﾞﾙｰ･ﾊﾞｯｸﾌﾞﾙｰ･ﾊﾞｯｸﾌﾞﾙｰ･ﾊﾞｯｸ白抜白抜白抜白抜きききき    16161616桁桁桁桁2222行行行行        

電電電電                                        源源源源    ＤＣＤＣＤＣＤＣ4444....8V8V8V8V～～～～6666ＶＶＶＶのののの範囲範囲範囲範囲で動作で動作で動作で動作    約約約約33330000mmmmAAAA（ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ（ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ（ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ（ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ未未未未接続時）接続時）接続時）接続時）    
※※※※    ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは電源電圧でトルク、速度が変わります。ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは電源電圧でトルク、速度が変わります。ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは電源電圧でトルク、速度が変わります。ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは電源電圧でトルク、速度が変わります。ご使用のｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの仕様範囲内ご使用のｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの仕様範囲内ご使用のｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの仕様範囲内ご使用のｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの仕様範囲内

の電源をご使用ください。の電源をご使用ください。の電源をご使用ください。の電源をご使用ください。    

※※※※    電池電池電池電池駆動駆動駆動駆動も可能ですが、大容量のｽｲｯﾁﾝｸﾞも可能ですが、大容量のｽｲｯﾁﾝｸﾞも可能ですが、大容量のｽｲｯﾁﾝｸﾞも可能ですが、大容量のｽｲｯﾁﾝｸﾞACACACACｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを推奨いたします。ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを推奨いたします。ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを推奨いたします。ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを推奨いたします。    

ｽｲｯﾁﾝｸﾞｽｲｯﾁﾝｸﾞｽｲｯﾁﾝｸﾞｽｲｯﾁﾝｸﾞACACACACｱﾀﾞﾌﾟﾀｰ推奨、中ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰ推奨、中ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰ推奨、中ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰ推奨、中心心心心2222....1111mmmmmmmmφφφφ、、、、標準標準標準標準、中、中、中、中心「心「心「心「++++」」」」使用使用使用使用して下さい。して下さい。して下さい。して下さい。    

基基基基        板板板板        寸寸寸寸        法法法法    メメメメイン基板イン基板イン基板イン基板    85858585mmmmmmmm    xxxx    70707070mmmmmmmm    、、、、設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板    85858585mmmmmmmm    xxxx    25252525mmmmmmmm            

    

    注注注注        意意意意        

・当キットの製作は、必ず最後までこのマニュアルに目を通してから行ってください。・当キットの製作は、必ず最後までこのマニュアルに目を通してから行ってください。・当キットの製作は、必ず最後までこのマニュアルに目を通してから行ってください。・当キットの製作は、必ず最後までこのマニュアルに目を通してから行ってください。    

＜免責事項＞＜免責事項＞＜免責事項＞＜免責事項＞        ・・・・ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ﾓｰﾀｰ出力を内部で減速して出力しますがｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ﾓｰﾀｰ出力を内部で減速して出力しますがｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ﾓｰﾀｰ出力を内部で減速して出力しますがｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ﾓｰﾀｰ出力を内部で減速して出力しますが、、、、小さい物でも大きな力を小さい物でも大きな力を小さい物でも大きな力を小さい物でも大きな力を出出出出す物も有りますす物も有りますす物も有りますす物も有ります    

                                                    ので、使用ので、使用ので、使用ので、使用するするするする構造により挟まれたりすると構造により挟まれたりすると構造により挟まれたりすると構造により挟まれたりすると、大、大、大、大怪我をする場合が有りますので十分ご注意下さい。怪我をする場合が有りますので十分ご注意下さい。怪我をする場合が有りますので十分ご注意下さい。怪我をする場合が有りますので十分ご注意下さい。    

                                                                ・・・・当ｷｯﾄ当ｷｯﾄ当ｷｯﾄ当ｷｯﾄの故障や誤動作、誤使用がの故障や誤動作、誤使用がの故障や誤動作、誤使用がの故障や誤動作、誤使用が人の人の人の人の生命に関わる様な物生命に関わる様な物生命に関わる様な物生命に関わる様な物((((乗り物乗り物乗り物乗り物等々等々等々等々))))の制御の制御の制御の制御等等等等にはにはにはには、絶対に使用、絶対に使用、絶対に使用、絶対に使用    

しないで下さい。しないで下さい。しないで下さい。しないで下さい。    又、当ｷｯﾄの又、当ｷｯﾄの又、当ｷｯﾄの又、当ｷｯﾄのハード、ソフトを使用すること、及び利用方法で生じた損害・損失は、ハード、ソフトを使用すること、及び利用方法で生じた損害・損失は、ハード、ソフトを使用すること、及び利用方法で生じた損害・損失は、ハード、ソフトを使用すること、及び利用方法で生じた損害・損失は、    

直接・間接を含め如何なるものでも保証・責任を負うものでは有りませんのでご了承下さい。直接・間接を含め如何なるものでも保証・責任を負うものでは有りませんのでご了承下さい。直接・間接を含め如何なるものでも保証・責任を負うものでは有りませんのでご了承下さい。直接・間接を含め如何なるものでも保証・責任を負うものでは有りませんのでご了承下さい。    

       

    



３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ    ﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙ                                                                                            ----２２２２----    

■■■■    3333 サーボ・アクチュエーター・キット部品リストサーボ・アクチュエーター・キット部品リストサーボ・アクチュエーター・キット部品リストサーボ・アクチュエーター・キット部品リスト    

名名名名                    称称称称    基基基基    板板板板    上上上上    記記記記    号号号号    実装実装実装実装    型型型型            番番番番    ////    値値値値    数数数数    DescriptionDescriptionDescriptionDescription    

ICICICIC    U3U3U3U3      R5F2M122ANDDR5F2M122ANDDR5F2M122ANDDR5F2M122ANDD    1111    CPUCPUCPUCPU    R8C/M12R8C/M12R8C/M12R8C/M12    20202020 ﾋﾟﾝﾋﾟﾝﾋﾟﾝﾋﾟﾝ DIPDIPDIPDIP    

  U1U1U1U1    ● NJM2845DL1NJM2845DL1NJM2845DL1NJM2845DL1----05050505    1111    5V35V35V35V3 端子ﾚｷﾞｭﾚｰﾀ端子ﾚｷﾞｭﾚｰﾀ端子ﾚｷﾞｭﾚｰﾀ端子ﾚｷﾞｭﾚｰﾀｰーーー    

        U2U2U2U2    ● 74HC0274HC0274HC0274HC02    1111    ﾛｼﾞｯｸﾛｼﾞｯｸﾛｼﾞｯｸﾛｼﾞｯｸ    

        U6U6U6U6    ● 74HC16474HC16474HC16474HC164    1111    ﾛｼﾞｯｸﾛｼﾞｯｸﾛｼﾞｯｸﾛｼﾞｯｸ    

        U4U4U4U4      TLP621TLP621TLP621TLP621----2222 等等等等    1111    ﾌｫﾄｶﾌﾟﾗﾌｫﾄｶﾌﾟﾗﾌｫﾄｶﾌﾟﾗﾌｫﾄｶﾌﾟﾗ 2222 個入り個入り個入り個入り    

        U5U5U5U5      TLP621TLP621TLP621TLP621----1111 等等等等    1111    ﾌｫﾄｶﾌﾟﾗﾌｫﾄｶﾌﾟﾗﾌｫﾄｶﾌﾟﾗﾌｫﾄｶﾌﾟﾗ 1111 個入り個入り個入り個入り    

液晶表示器液晶表示器液晶表示器液晶表示器        U7U7U7U7      SC1602BBWBSC1602BBWBSC1602BBWBSC1602BBWB----XAXAXAXA----GGGG    1111    ﾌﾞﾙｰﾊﾞｯｸ液晶表示器ﾌﾞﾙｰﾊﾞｯｸ液晶表示器ﾌﾞﾙｰﾊﾞｯｸ液晶表示器ﾌﾞﾙｰﾊﾞｯｸ液晶表示器    

ダイオードダイオードダイオードダイオード    D1D1D1D1    ● RSX101VARSX101VARSX101VARSX101VA----30303030    1111    ｼｮｯﾄｷｰﾊﾞﾘｱｼｮｯﾄｷｰﾊﾞﾘｱｼｮｯﾄｷｰﾊﾞﾘｱｼｮｯﾄｷｰﾊﾞﾘｱ    

        D2,D3D2,D3D2,D3D2,D3    ● 1SS3521SS3521SS3521SS352    2222    小電力小電力小電力小電力    

半固定抵抗半固定抵抗半固定抵抗半固定抵抗    VR4VR4VR4VR4    ● 3314J3314J3314J3314J----1111----103E103E103E103E    1111    液晶ｺﾝﾄﾗｽﾄ調液晶ｺﾝﾄﾗｽﾄ調液晶ｺﾝﾄﾗｽﾄ調液晶ｺﾝﾄﾗｽﾄ調整用整用整用整用    

小型ボリューム小型ボリューム小型ボリューム小型ボリューム    VR1VR1VR1VR1----VR3VR3VR3VR3      10K10K10K10KΩΩΩΩ/B/B/B/B    3333    位置、速度設定用位置、速度設定用位置、速度設定用位置、速度設定用    

コンデンサコンデンサコンデンサコンデンサ    C2,C9C2,C9C2,C9C2,C9      470470470470μμμμF/10VF/10VF/10VF/10V    HEAHEAHEAHEA    2222    導電性高分子ﾊｲﾌﾞﾘｯﾄ電解導電性高分子ﾊｲﾌﾞﾘｯﾄ電解導電性高分子ﾊｲﾌﾞﾘｯﾄ電解導電性高分子ﾊｲﾌﾞﾘｯﾄ電解    

        C5C5C5C5     100100100100μμμμFFFF    1111    電解ｺﾝﾃﾞﾝｻ電解ｺﾝﾃﾞﾝｻ電解ｺﾝﾃﾞﾝｻ電解ｺﾝﾃﾞﾝｻ    

        C1,3,4,6,7,8,13,14C1,3,4,6,7,8,13,14C1,3,4,6,7,8,13,14C1,3,4,6,7,8,13,14                          

        C18,19,20C18,19,20C18,19,20C18,19,20    ● 0.10.10.10.1μμμμFFFF    11111111    積層ｾﾗﾐｯｸ･ﾁｯﾌ積層ｾﾗﾐｯｸ･ﾁｯﾌ積層ｾﾗﾐｯｸ･ﾁｯﾌ積層ｾﾗﾐｯｸ･ﾁｯﾌ・・・・ﾟｺﾝﾃﾞﾝｻﾟｺﾝﾃﾞﾝｻﾟｺﾝﾃﾞﾝｻﾟｺﾝﾃﾞﾝｻ    

        C15C15C15C15----C17C17C17C17    ● 0.010.010.010.01μμμμFFFF    3333            〃〃〃〃    

        C10C10C10C10----C12C12C12C12    ● 0.0010.0010.0010.001μμμμFFFF(1000pF)(1000pF)(1000pF)(1000pF)    3333            〃〃〃〃    

抵抗抵抗抵抗抵抗    R18R18R18R18    ● 11112K2K2K2KΩΩΩΩ    1111    ﾁｯﾌﾟ抵抗ﾁｯﾌﾟ抵抗ﾁｯﾌﾟ抵抗ﾁｯﾌﾟ抵抗    

        R8R8R8R8----R15,R25R15,R25R15,R25R15,R25    ● 4.7K4.7K4.7K4.7KΩΩΩΩ        9999            〃〃〃〃    

        R17R17R17R17    ●●●●    3K3K3K3KΩΩΩΩ    1111            〃〃〃〃    

        R16R16R16R16    ●●●●    1.6K1.6K1.6K1.6KΩΩΩΩ    1111            〃〃〃〃    

        R5R5R5R5----R7,R19R7,R19R7,R19R7,R19----R22R22R22R22    ●●●●    1K1K1K1KΩΩΩΩ    7777            〃〃〃〃    

        R2R2R2R2----R4R4R4R4    ●●●●    470470470470ΩΩΩΩ    3333            〃〃〃〃    

        R26R26R26R26    ●●●●    100100100100ΩΩΩΩ    1111            〃〃〃〃            液晶ﾊﾞｯｸﾗｲﾄ用液晶ﾊﾞｯｸﾗｲﾄ用液晶ﾊﾞｯｸﾗｲﾄ用液晶ﾊﾞｯｸﾗｲﾄ用    

スイッチスイッチスイッチスイッチ    SW1SW1SW1SW1            汎汎汎汎用タクトスイッチ用タクトスイッチ用タクトスイッチ用タクトスイッチ    青色青色青色青色    1111    決決決決定用定用定用定用    

        SW4SW4SW4SW4----SW6SW6SW6SW6            汎汎汎汎用タクトスイッチ用タクトスイッチ用タクトスイッチ用タクトスイッチ    白色白色白色白色    3333    M1M1M1M1----M3M3M3M3テテテテスト用スト用スト用スト用    

        SW2SW2SW2SW2            SS12D01GSS12D01GSS12D01GSS12D01G    1111    1111 回路回路回路回路 2222 接点ｽﾗｲﾄﾞ･ｽｲｯﾁ接点ｽﾗｲﾄﾞ･ｽｲｯﾁ接点ｽﾗｲﾄﾞ･ｽｲｯﾁ接点ｽﾗｲﾄﾞ･ｽｲｯﾁ    

        SW3SW3SW3SW3            EDS104S99EDS104S99EDS104S99EDS104S99    1111    4P4P4P4P----DIPDIPDIPDIP スイッチスイッチスイッチスイッチ    

ﾋﾟﾝﾋﾟﾝﾋﾟﾝﾋﾟﾝ･ﾍ･ﾍ･ﾍ･ﾍｯﾀﾞｰｯﾀﾞｰｯﾀﾞｰｯﾀﾞｰ    CN11CN11CN11CN11            2222xxxx7777    ｵｵｵｵｽｽｽｽ    1111    液晶用液晶用液晶用液晶用    

        CN1CN1CN1CN12222            2222xxxx7777    ｿｹｿｹｿｹｿｹｯﾄｯﾄｯﾄｯﾄ    1111            〃〃〃〃    

        CN9,CN13CN9,CN13CN9,CN13CN9,CN13                1X51X51X51X5    ｿｹｿｹｿｹｿｹｯﾄｯﾄｯﾄｯﾄ    2222            

        CN2CN2CN2CN2----4(3P)4(3P)4(3P)4(3P)等々等々等々等々            1111xxxx40404040    ｵｵｵｵｽｽｽｽ    2222    必必必必要要要要分ｶｯﾄして使用分ｶｯﾄして使用分ｶｯﾄして使用分ｶｯﾄして使用して下さいして下さいして下さいして下さい    

ｼﾞｼﾞｼﾞｼﾞｬｬｬｬﾝﾊﾟｰﾝﾊﾟｰﾝﾊﾟｰﾝﾊﾟｰ････ﾋﾟﾝﾋﾟﾝﾋﾟﾝﾋﾟﾝ    JP1JP1JP1JP1----JP6JP6JP6JP6            汎汎汎汎用ｼｮｰﾄﾋﾟﾝ用ｼｮｰﾄﾋﾟﾝ用ｼｮｰﾄﾋﾟﾝ用ｼｮｰﾄﾋﾟﾝ    6666    ｼﾞｼﾞｼﾞｼﾞｬｬｬｬﾝﾊﾟｰﾝﾊﾟｰﾝﾊﾟｰﾝﾊﾟｰ    ｼｮｰﾄ用ｼｮｰﾄ用ｼｮｰﾄ用ｼｮｰﾄ用    

DCDCDCDCジャジャジャジャックックックック    CN1CN1CN1CN1            MJMJMJMJ----179179179179 等等等等    1111    DC5VDC5VDC5VDC5V 電電電電源源源源入力入力入力入力用用用用    

ICICICIC ソソソソケケケケットットットット    U3U3U3U3 用用用用            20202020ピピピピンンンン DIPDIPDIPDIP    1111            

ボリュームボリュームボリュームボリュームツツツツママママミミミミ                            3333    小型ﾎﾞﾘ小型ﾎﾞﾘ小型ﾎﾞﾘ小型ﾎﾞﾘｭｭｭｭｰーーーﾑﾑﾑﾑ用用用用    

専専専専用基板用基板用基板用基板    3 Ser3 Ser3 Ser3 Servvvvo Acto Acto Acto Actuauauauatortortortor            85858585mmxmmxmmxmmx70707070mmmmmmmm,,,,xxxx25252525mmmmmmmm    1111組組組組    2222枚組枚組枚組枚組    

                                                

        ●●●●    実装実装実装実装部品部品部品部品                

                        

★ 製作前に上記部品・数料をご確認下さい。万が一、不足等ございましたら、お手数でも製作前にお申し出下さいますようお願い致します。製作前に上記部品・数料をご確認下さい。万が一、不足等ございましたら、お手数でも製作前にお申し出下さいますようお願い致します。製作前に上記部品・数料をご確認下さい。万が一、不足等ございましたら、お手数でも製作前にお申し出下さいますようお願い致します。製作前に上記部品・数料をご確認下さい。万が一、不足等ございましたら、お手数でも製作前にお申し出下さいますようお願い致します。    

        改良の為、予告無く基板、部品等が変更になる場合がございます。その際は変更・訂正のﾃﾞｰﾀｰが折り込まれてお改良の為、予告無く基板、部品等が変更になる場合がございます。その際は変更・訂正のﾃﾞｰﾀｰが折り込まれてお改良の為、予告無く基板、部品等が変更になる場合がございます。その際は変更・訂正のﾃﾞｰﾀｰが折り込まれてお改良の為、予告無く基板、部品等が変更になる場合がございます。その際は変更・訂正のﾃﾞｰﾀｰが折り込まれておりますので、それらを必ずお読みにりますので、それらを必ずお読みにりますので、それらを必ずお読みにりますので、それらを必ずお読みに    

        なってから本文をお読みくださいます様お願いいたします。なってから本文をお読みくださいます様お願いいたします。なってから本文をお読みくださいます様お願いいたします。なってから本文をお読みくださいます様お願いいたします。    

★ このキットは、両面ガラス・スルホール基板※を使用しています。間違って部品をハンダ付けしますと、専用工具でなければ部品を取外すことが大変このキットは、両面ガラス・スルホール基板※を使用しています。間違って部品をハンダ付けしますと、専用工具でなければ部品を取外すことが大変このキットは、両面ガラス・スルホール基板※を使用しています。間違って部品をハンダ付けしますと、専用工具でなければ部品を取外すことが大変このキットは、両面ガラス・スルホール基板※を使用しています。間違って部品をハンダ付けしますと、専用工具でなければ部品を取外すことが大変    

        難しい場合が有ります。難しい場合が有ります。難しい場合が有ります。難しい場合が有ります。    回路図、パーツリスト等を十分に確認回路図、パーツリスト等を十分に確認回路図、パーツリスト等を十分に確認回路図、パーツリスト等を十分に確認    してからハンダ付けしてくださいしてからハンダ付けしてくださいしてからハンダ付けしてくださいしてからハンダ付けしてください。。。。 

※ｽﾙﾎｰﾙ基板とは、基板にある穴は筒状のメッキを施した導電性で、基板表面と裏面とを電気的に※ｽﾙﾎｰﾙ基板とは、基板にある穴は筒状のメッキを施した導電性で、基板表面と裏面とを電気的に※ｽﾙﾎｰﾙ基板とは、基板にある穴は筒状のメッキを施した導電性で、基板表面と裏面とを電気的に※ｽﾙﾎｰﾙ基板とは、基板にある穴は筒状のメッキを施した導電性で、基板表面と裏面とを電気的に導通させております。導通させております。導通させております。導通させております。    

        半田後むりやり部品を抜いたり、半田後むりやり部品を抜いたり、半田後むりやり部品を抜いたり、半田後むりやり部品を抜いたり、むやみに穴を大きくしたりすると導通がむやみに穴を大きくしたりすると導通がむやみに穴を大きくしたりすると導通がむやみに穴を大きくしたりすると導通が無くなり動作しなくなったりします。無くなり動作しなくなったりします。無くなり動作しなくなったりします。無くなり動作しなくなったりします。        

    

    



                                                                                                                                                    ----３３３３----                                                                                                    ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰﾁｭｴｰﾀｰﾁｭｴｰﾀｰﾁｭｴｰﾀｰ    ﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙ    

■ 基板について基板について基板について基板について    

                            
                                ※※※※    [[[[ﾒｲﾝ基板ﾒｲﾝ基板ﾒｲﾝ基板ﾒｲﾝ基板]]]]とととと[[[[設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板]]]]が、くっついたが、くっついたが、くっついたが、くっついた状態の状態の状態の状態の場合は、手で割って分けて使用してください。場合は、手で割って分けて使用してください。場合は、手で割って分けて使用してください。場合は、手で割って分けて使用してください。    

    

■ 組組組組みみみみ立立立立てててて    

ここここののののキキキキッッッットトトトは、は、は、は、既既既既にににに３３３３７７７７個の個の個の個の ICICICIC、、、、抵抗抵抗抵抗抵抗、一部のコン、一部のコン、一部のコン、一部のコンデデデデンサがンサがンサがンサが実装実装実装実装されています。されています。されています。されています。組組組組みみみみ立立立立てはてはてはては基本的には基本的には基本的には基本的には背背背背のののの低低低低

い部い部い部い部品よ品よ品よ品よりりりり基板上のｼﾙｸ基板上のｼﾙｸ基板上のｼﾙｸ基板上のｼﾙｸ印刷印刷印刷印刷されている部されている部されている部されている部品番品番品番品番号に従号に従号に従号に従っっっってててて、、、、向向向向きをきをきをきを確認確認確認確認しながらしながらしながらしながら取取取取り付り付り付り付けハけハけハけハンンンンダダダダ付付付付けけけけしていきしていきしていきしていき

ます。ます。ます。ます。先ず先ず先ず先ずは、は、は、は、UUUU3333 のののの CPCPCPCPUUUU用用用用 20202020 ﾋﾋﾋﾋﾟﾝのﾟﾝのﾟﾝのﾟﾝのｿｹｿｹｿｹｿｹｯﾄ、ﾌｫﾄｶﾌﾟﾗのｯﾄ、ﾌｫﾄｶﾌﾟﾗのｯﾄ、ﾌｫﾄｶﾌﾟﾗのｯﾄ、ﾌｫﾄｶﾌﾟﾗの UUUU4444、、、、UUUU5(5(5(5(ここここれはれはれはれはｿｿｿｿﾚｯﾄ無しの直付ﾚｯﾄ無しの直付ﾚｯﾄ無しの直付ﾚｯﾄ無しの直付けけけけ))))をををを取取取取り付り付り付り付けけけけます。そます。そます。そます。そ

れからﾀｸﾄｽｲｯﾁれからﾀｸﾄｽｲｯﾁれからﾀｸﾄｽｲｯﾁれからﾀｸﾄｽｲｯﾁ SWSWSWSW1111、、、、SWSWSWSW4444 からからからから SWSWSWSW6666、、、、DIPDIPDIPDIP ｽｲｯﾁｽｲｯﾁｽｲｯﾁｽｲｯﾁ SWSWSWSW3333、ｽﾗｲﾄﾞｽｲｯﾁ、ｽﾗｲﾄﾞｽｲｯﾁ、ｽﾗｲﾄﾞｽｲｯﾁ、ｽﾗｲﾄﾞｽｲｯﾁ SWSWSWSW2222 のののの順順順順で基板ので基板ので基板ので基板の印刷印刷印刷印刷をををを参考参考参考参考ににににハハハハンンンンダダダダしししし

ていきます。ていきます。ていきます。ていきます。    次次次次は、は、は、は、3333 個の電個の電個の電個の電解解解解ｺﾝﾃﾞﾝｻｺﾝﾃﾞﾝｻｺﾝﾃﾞﾝｻｺﾝﾃﾞﾝｻ((((ここここれはれはれはれは向向向向きときときときと極性極性極性極性がががが有有有有りますので上りますので上りますので上りますので上図参照図参照図参照図参照))))をｼﾙｸの＋に合をｼﾙｸの＋に合をｼﾙｸの＋に合をｼﾙｸの＋に合わわわわせてせてせてせて取取取取

り付り付り付り付けけけけます。ます。ます。ます。    電源用電源用電源用電源用 DCDCDCDC ｼﾞｬｯｸｼﾞｬｯｸｼﾞｬｯｸｼﾞｬｯｸ CN1CN1CN1CN1 をををを取取取取り付り付り付り付けけけけ、最後にｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ用の、最後にｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ用の、最後にｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ用の、最後にｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰ用のﾍﾍﾍﾍｯﾀﾞｰｺｯﾀﾞｰｺｯﾀﾞｰｺｯﾀﾞｰｺﾈﾈﾈﾈｸﾀｸﾀｸﾀｸﾀ CN2CN2CN2CN2----CN4CN4CN4CN4 とｼﾞｬﾝﾊﾟｰ用とｼﾞｬﾝﾊﾟｰ用とｼﾞｬﾝﾊﾟｰ用とｼﾞｬﾝﾊﾟｰ用ﾍﾍﾍﾍｯｯｯｯ

ﾀﾞｰﾀﾞｰﾀﾞｰﾀﾞｰＪＪＪＪＰＰＰＰ1111----6666とととと残残残残りのりのりのりのCN5CN5CN5CN5----7777、、、、CNCNCNCN9999、、、、CN13CN13CN13CN13をををを取取取取り付り付り付り付けけけけます。ます。ます。ます。ｼﾝｸﾞﾙのｼﾝｸﾞﾙのｼﾝｸﾞﾙのｼﾝｸﾞﾙのﾍﾍﾍﾍｯﾀﾞｰｺｯﾀﾞｰｺｯﾀﾞｰｺｯﾀﾞｰｺﾈﾈﾈﾈｸﾀは、ｸﾀは、ｸﾀは、ｸﾀは、長長長長いものが入いものが入いものが入いものが入っっっっていますのていますのていますのていますのでででで

必必必必要な要な要な要なﾋﾋﾋﾋﾟﾝﾟﾝﾟﾝﾟﾝ分分分分をｶｯﾀｰ等でｶｯﾄしてをｶｯﾀｰ等でｶｯﾄしてをｶｯﾀｰ等でｶｯﾄしてをｶｯﾀｰ等でｶｯﾄしておおおお使い下さい。使い下さい。使い下さい。使い下さい。    液晶用液晶用液晶用液晶用 CN11CN11CN11CN11 はﾀﾞﾌﾞﾙ･はﾀﾞﾌﾞﾙ･はﾀﾞﾌﾞﾙ･はﾀﾞﾌﾞﾙ･ﾋﾋﾋﾋﾟﾝ･ﾟﾝ･ﾟﾝ･ﾟﾝ･ﾍﾍﾍﾍｯﾀﾞｰｯﾀﾞｰｯﾀﾞｰｯﾀﾞｰ 2222xxxx7777 のののの 14141414 ﾋﾋﾋﾋﾟﾝ・ｵｽをﾟﾝ・ｵｽをﾟﾝ・ｵｽをﾟﾝ・ｵｽを取取取取り付り付り付り付けけけけ    

ます。それから、ます。それから、ます。それから、ます。それから、設定ボ設定ボ設定ボ設定ボリュリュリュリューーーームムムム基板の基板の基板の基板の組組組組みみみみ立立立立ててててを行いますを行いますを行いますを行います。。。。    

    

        設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板の設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板の設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板の設定ﾎﾞﾘｭｰﾑ基板の CN10CN10CN10CN10 は、は、は、は、5555 ﾋﾋﾋﾋﾟﾝのﾒｽ･ﾟﾝのﾒｽ･ﾟﾝのﾒｽ･ﾟﾝのﾒｽ･ｿｹｿｹｿｹｿｹｯﾄをｯﾄをｯﾄをｯﾄを取取取取り付り付り付り付けけけけます。ます。ます。ます。    最後に液晶表示器に最後に液晶表示器に最後に液晶表示器に最後に液晶表示器に 2222xxxx7777 のﾒｽ･のﾒｽ･のﾒｽ･のﾒｽ･ｿｹｿｹｿｹｿｹｯﾄとｯﾄとｯﾄとｯﾄと 1111xxxx5555 のののの    

ｼﾝｸﾞﾙのﾒｽ･ｼﾝｸﾞﾙのﾒｽ･ｼﾝｸﾞﾙのﾒｽ･ｼﾝｸﾞﾙのﾒｽ･ｿｹｿｹｿｹｿｹｯﾄをｯﾄをｯﾄをｯﾄを取取取取り付り付り付り付けけけけてててて閑静閑静閑静閑静です。です。です。です。    

電源を入れる電源を入れる電源を入れる電源を入れる前前前前に、もに、もに、もに、もうううう一度一度一度一度目視目視目視目視で、で、で、で、間違間違間違間違いないかをいないかをいないかをいないかを確認確認確認確認します。します。します。します。    電源を入れます。電源を入れます。電源を入れます。電源を入れます。((((ｻｰﾎﾞ無しでｻｰﾎﾞ無しでｻｰﾎﾞ無しでｻｰﾎﾞ無しで 30303030mmmmAAAA程程程程度度度度))))    

メメメメイン基板のイン基板のイン基板のイン基板の VR4(VR4(VR4(VR4(ｺﾝﾄﾗｽﾄｺﾝﾄﾗｽﾄｺﾝﾄﾗｽﾄｺﾝﾄﾗｽﾄ))))ﾎﾞﾘｭｰﾑをﾎﾞﾘｭｰﾑをﾎﾞﾘｭｰﾑをﾎﾞﾘｭｰﾑを((((----))))ﾒｶﾞﾒｶﾞﾒｶﾞﾒｶﾞﾈﾈﾈﾈ･ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ等で･ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ等で･ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ等で･ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ等で右右右右へ回し液晶が最へ回し液晶が最へ回し液晶が最へ回し液晶が最適適適適に表示するに表示するに表示するに表示する様様様様にににに調節調節調節調節しししします。ます。ます。ます。    

        <<<<以上で以上で以上で以上で組組組組みみみみ立立立立てはてはてはては完了完了完了完了>>>>    



３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ    ﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙ                                                                                            ----４４４４----    

■■■■    サーボ･ﾓｰﾀｰのサーボ･ﾓｰﾀｰのサーボ･ﾓｰﾀｰのサーボ･ﾓｰﾀｰのメメメメーーーーカカカカーにーにーにーによよよよるるるるジャジャジャジャンンンンパパパパー（ー（ー（ー（ＪＪＪＪＰ１Ｐ１Ｐ１Ｐ１－Ｊ－Ｊ－Ｊ－ＪＰＰＰＰ６６６６））））設定設定設定設定についてについてについてについて    

        ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ﾒｰｶｰにｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ﾒｰｶｰにｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ﾒｰｶｰにｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ﾒｰｶｰによよよよりコりコりコりコネクネクネクネクタのタのタのタの配配配配置が置が置が置が異異異異なりますのでなりますのでなりますのでなりますのでＪＪＪＪＰ１からＰ１からＰ１からＰ１からＪＪＪＪＰＰＰＰ６６６６のｼﾞｬﾝﾊﾟｰをｼｮｰﾄするのｼﾞｬﾝﾊﾟｰをｼｮｰﾄするのｼﾞｬﾝﾊﾟｰをｼｮｰﾄするのｼﾞｬﾝﾊﾟｰをｼｮｰﾄするこここことでとでとでとで切替切替切替切替    

        える事が出来ます。下える事が出来ます。下える事が出来ます。下える事が出来ます。下記図記図記図記図をををを参考参考参考参考にしてくにしてくにしてくにしてくだだだださい。２位置自由設定なのでﾘﾊﾞｰｽ・ﾀｲﾌﾟのｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰにも対応。さい。２位置自由設定なのでﾘﾊﾞｰｽ・ﾀｲﾌﾟのｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰにも対応。さい。２位置自由設定なのでﾘﾊﾞｰｽ・ﾀｲﾌﾟのｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰにも対応。さい。２位置自由設定なのでﾘﾊﾞｰｽ・ﾀｲﾌﾟのｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰにも対応。    

        ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰのコｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰのコｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰのコｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰのコネクネクネクネクターは、ターは、ターは、ターは、M1M1M1M1 はははは CN2CN2CN2CN2、、、、M2M2M2M2 はははは CN3CN3CN3CN3、、、、M3M3M3M3 はははは CN4CN4CN4CN4 へ下へ下へ下へ下図図図図のののの通通通通りりりり SSSSIIIIGGGGを合を合を合を合わわわわせてせてせてせて差差差差し込みます。し込みます。し込みます。し込みます。    

            のののの CPCPCPCPUUUU用の用の用の用の 20202020 ﾋﾋﾋﾋﾟﾝﾟﾝﾟﾝﾟﾝ ICICICIC ｿｹｿｹｿｹｿｹｯﾄとｯﾄとｯﾄとｯﾄと UUUU4444、、、、UUUU5555 のﾌｫﾄｶﾌﾟﾗのﾌｫﾄｶﾌﾟﾗのﾌｫﾄｶﾌﾟﾗのﾌｫﾄｶﾌﾟﾗ((((ｿｹｿｹｿｹｿｹｯﾄ無しで直付ｯﾄ無しで直付ｯﾄ無しで直付ｯﾄ無しで直付けけけけ))))をををを取取取取り付り付り付り付けけけけます。ます。ます。ます。    

ＳＩＧＳＩＧＳＩＧＳＩＧ（信号（信号（信号（信号線線線線）は、）は、）は、）は、同じ同じ同じ同じ位置に位置に位置に位置にああああり、電源のり、電源のり、電源のり、電源の++++5555Ｖとｸﾞﾗﾝﾄﾞ（Ｖとｸﾞﾗﾝﾄﾞ（Ｖとｸﾞﾗﾝﾄﾞ（Ｖとｸﾞﾗﾝﾄﾞ（ＧＮＧＮＧＮＧＮＤ）がﾒｰｶｰにＤ）がﾒｰｶｰにＤ）がﾒｰｶｰにＤ）がﾒｰｶｰによよよより入れり入れり入れり入れ替わ替わ替わ替わります。ります。ります。ります。    

            ここここここここに無いﾒｰｶｰの場合は、に無いﾒｰｶｰの場合は、に無いﾒｰｶｰの場合は、に無いﾒｰｶｰの場合は、ほぼこほぼこほぼこほぼこのののの 2222通通通通りの場合が多いですりの場合が多いですりの場合が多いですりの場合が多いですが、ﾓｰﾀｰのが、ﾓｰﾀｰのが、ﾓｰﾀｰのが、ﾓｰﾀｰの仕様仕様仕様仕様書等で書等で書等で書等で配線配線配線配線のののの色色色色等で等で等で等で判断判断判断判断してしてしてして    

くくくくだだだださい。さい。さい。さい。((((キキキキッッッットトトトの電源の電源の電源の電源((((DCDCDCDC５５５５V)V)V)V)、、、、はははは標準標準標準標準的な的な的な的な 2222....1111mmmmmmmmφφφφ中芯中芯中芯中芯「「「「++++」」」」ののののｽｲｯﾁﾝｸﾞｽｲｯﾁﾝｸﾞｽｲｯﾁﾝｸﾞｽｲｯﾁﾝｸﾞ ACACACAC ｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを使用してｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを使用してｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを使用してｱﾀﾞﾌﾟﾀｰを使用してくくくくだだだださい。さい。さい。さい。))))    

            

■■■■    ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰとｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰとｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰとｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰと当キ当キ当キ当キッッッットトトトの動作の動作の動作の動作原原原原理理理理    

                
            一般の一般の一般の一般の RCRCRCRC ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、パルパルパルパルスススス幅幅幅幅制御（制御（制御（制御（PPPPWWWWMMMM 又はﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙと又はﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙと又はﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙと又はﾌﾟﾛﾎﾟｰｼｮﾅﾙと言う言う言う言う）で回）で回）で回）で回転転転転角を制御しています。角を制御しています。角を制御しています。角を制御しています。    

            パルパルパルパルスはスはスはスは 20202020ｍｍｍｍSSSS間間間間隔で常時隔で常時隔で常時隔で常時与与与与えられてえられてえられてえられておおおおり、回り、回り、回り、回転転転転角の最角の最角の最角の最小小小小角は角は角は角は約約約約 1111ｍｍｍｍSSSSのﾊﾟﾙｽのﾊﾟﾙｽのﾊﾟﾙｽのﾊﾟﾙｽ幅幅幅幅、中、中、中、中立立立立角は角は角は角は 1111....5555ｍｍｍｍSSSSのののの    

            ﾊﾟﾙｽﾊﾟﾙｽﾊﾟﾙｽﾊﾟﾙｽ幅幅幅幅、最、最、最、最大大大大角は角は角は角は約約約約 2222ｍｍｍｍSSSSのﾊﾟﾙｽのﾊﾟﾙｽのﾊﾟﾙｽのﾊﾟﾙｽ幅幅幅幅のﾊﾟﾙｽでその角度まで回のﾊﾟﾙｽでその角度まで回のﾊﾟﾙｽでその角度まで回のﾊﾟﾙｽでその角度まで回転転転転します。一般的なｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは最します。一般的なｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは最します。一般的なｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは最します。一般的なｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは最小小小小角度角度角度角度    

            から最から最から最から最大大大大角度まで角度まで角度まで角度まで約約約約 180180180180゜゚゚゚（機種に（機種に（機種に（機種によよよよりりりり 360360360360゜有゜有゜有゜有り）になり）になり）になり）になっっっっています。内部ではています。内部ではています。内部ではています。内部では減減減減速されたﾓ速されたﾓ速されたﾓ速されたﾓｰﾀｰの回ｰﾀｰの回ｰﾀｰの回ｰﾀｰの回転軸転軸転軸転軸に付に付に付に付    

けけけけられられられられ軸軸軸軸とととと同じ同じ同じ同じく回く回く回く回転転転転するﾎﾟﾃﾝｼｮﾒｰﾀｰは、その回するﾎﾟﾃﾝｼｮﾒｰﾀｰは、その回するﾎﾟﾃﾝｼｮﾒｰﾀｰは、その回するﾎﾟﾃﾝｼｮﾒｰﾀｰは、その回転転転転位置の位置の位置の位置の抵抗抵抗抵抗抵抗値で値で値で値で幅幅幅幅をををを変変変変えるﾊﾟﾙｽをえるﾊﾟﾙｽをえるﾊﾟﾙｽをえるﾊﾟﾙｽを発生発生発生発生します。します。します。します。    

            そのﾊﾟﾙｽと入力された制御ﾊﾟﾙｽのそのﾊﾟﾙｽと入力された制御ﾊﾟﾙｽのそのﾊﾟﾙｽと入力された制御ﾊﾟﾙｽのそのﾊﾟﾙｽと入力された制御ﾊﾟﾙｽの幅幅幅幅を比を比を比を比較較較較して一して一して一して一致致致致する点までする点までする点までする点まで軸軸軸軸を回を回を回を回転転転転させるさせるさせるさせる原原原原理とな理とな理とな理となっっっっています。ています。ています。ています。    

            当当当当ｷｯﾄでは、ｷｯﾄでは、ｷｯﾄでは、ｷｯﾄでは、設定ﾎﾞﾘｭｰﾑで設定された角度設定ﾎﾞﾘｭｰﾑで設定された角度設定ﾎﾞﾘｭｰﾑで設定された角度設定ﾎﾞﾘｭｰﾑで設定された角度やややや速度速度速度速度((((後述後述後述後述))))がﾒﾓﾘｰされてがﾒﾓﾘｰされてがﾒﾓﾘｰされてがﾒﾓﾘｰされておおおおりりりり R8C/M12R8C/M12R8C/M12R8C/M12 ﾏﾏﾏﾏｲｺﾝｲｺﾝｲｺﾝｲｺﾝが、が、が、が、それに比例それに比例それに比例それに比例    

するﾊﾟﾙｽするﾊﾟﾙｽするﾊﾟﾙｽするﾊﾟﾙｽ幅幅幅幅のﾊﾟﾙｽをのﾊﾟﾙｽをのﾊﾟﾙｽをのﾊﾟﾙｽを発生発生発生発生させ、させ、させ、させ、約約約約 20202020ｍｍｍｍSSSS周期周期周期周期でｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰに出力しています。でｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰに出力しています。でｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰに出力しています。でｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰに出力しています。    

            出力ﾊﾟﾙｽ出力ﾊﾟﾙｽ出力ﾊﾟﾙｽ出力ﾊﾟﾙｽ幅幅幅幅ははははVR3VR3VR3VR3でででで決め決め決め決められたｽﾃｯﾌﾟでられたｽﾃｯﾌﾟでられたｽﾃｯﾌﾟでられたｽﾃｯﾌﾟで変化変化変化変化させ速度を可させ速度を可させ速度を可させ速度を可変変変変しますしますしますします。。。。電源電電源電電源電電源電圧圧圧圧でもﾄﾙｸ、速度がでもﾄﾙｸ、速度がでもﾄﾙｸ、速度がでもﾄﾙｸ、速度が変わ変わ変わ変わります。ります。ります。ります。    

    

■■■■    液晶表示器について液晶表示器について液晶表示器について液晶表示器について                                                                                                        [L[L[L[LCD1CD1CD1CD1]]]]    液晶表示器の電源液晶表示器の電源液晶表示器の電源液晶表示器の電源投投投投入時の表示入時の表示入時の表示入時の表示例例例例    

            当キ当キ当キ当キッッッットトトトには、１には、１には、１には、１６６６６桁２行の液晶表示器が付属しています。桁２行の液晶表示器が付属しています。桁２行の液晶表示器が付属しています。桁２行の液晶表示器が付属しています。    

            主主主主に各ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作角度を数値に各ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作角度を数値に各ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作角度を数値に各ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作角度を数値で表示で表示で表示で表示します。します。します。します。    

※※※※設定後、設定後、設定後、設定後、組み込み組み込み組み込み組み込み等で必等で必等で必等で必要要要要がががが無無無無い場合い場合い場合い場合取取取取りりりり外外外外ししししてててて装装装装置を置を置を置を    

動作動作動作動作させる事させる事させる事させる事がががが可能可能可能可能です。です。です。です。    

    

一般的な一般的な一般的な一般的な

ﾀｲﾌ ﾟ。基ﾀｲﾌ ﾟ。基ﾀｲﾌ ﾟ。基ﾀｲﾌ ﾟ。基

板に●印板に●印板に●印板に●印

有り。有り。有り。有り。    

    ＭｕｌｔｉＭｕｌｔｉＭｕｌｔｉＭｕｌｔｉ    ＳｅｒｖｏＳｅｒｖｏＳｅｒｖｏＳｅｒｖｏ    ＣＣＣＣｏｎｔｏｎｔｏｎｔｏｎｔ    

ＶＶＶＶｅｒ．ｅｒ．ｅｒ．ｅｒ．    ２２２２．．．．１１１１．．．．００００．．．．    （Ｃ）（Ｃ）（Ｃ）（Ｃ）    

    

ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ・ﾊﾞｰｼﾞｮﾝﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ・ﾊﾞｰｼﾞｮﾝﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ・ﾊﾞｰｼﾞｮﾝﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ・ﾊﾞｰｼﾞｮﾝ    



                                                                                                                                                    ----５５５５----                                                                                                    ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰﾁｭｴｰﾀｰﾁｭｴｰﾀｰﾁｭｴｰﾀｰ    ﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙ    

■■■■    使用使用使用使用方法方法方法方法    ((((ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作回回回回転転転転角度角度角度角度と速度の設定と速度の設定と速度の設定と速度の設定))))                                    [L[L[L[LCD2CD2CD2CD2]]]]    通通通通常ﾓｰﾄﾞの液晶表示常ﾓｰﾄﾞの液晶表示常ﾓｰﾄﾞの液晶表示常ﾓｰﾄﾞの液晶表示    例例例例    

            ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰの位置角度は２つｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰの位置角度は２つｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰの位置角度は２つｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰの位置角度は２つ有有有有ります。１つは何もしないります。１つは何もしないります。１つは何もしないります。１つは何もしない    

時点での時点での時点での時点での常時常時常時常時位置となります。ｱｸｼｮﾝｽｲｯﾁが入ると位置となります。ｱｸｼｮﾝｽｲｯﾁが入ると位置となります。ｱｸｼｮﾝｽｲｯﾁが入ると位置となります。ｱｸｼｮﾝｽｲｯﾁが入るとｻｰﾎﾞ・ﾓｰﾀｰｻｰﾎﾞ・ﾓｰﾀｰｻｰﾎﾞ・ﾓｰﾀｰｻｰﾎﾞ・ﾓｰﾀｰ    

            が回が回が回が回転転転転してしてしてして止止止止まる位置が２つまる位置が２つまる位置が２つまる位置が２つ目目目目ののののｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝ位置となります。位置となります。位置となります。位置となります。    

２つの位置は２つの位置は２つの位置は２つの位置は、以下の、以下の、以下の、以下の操操操操作で作で作で作で「「「「設定設定設定設定 VRVRVRVR 基板基板基板基板」」」」のののの「「「「常時位置常時位置常時位置常時位置」」」」    

「「「「ｱｸｼｮﾝ位置ｱｸｼｮﾝ位置ｱｸｼｮﾝ位置ｱｸｼｮﾝ位置」」」」のﾎﾞﾘｭｰﾑのﾎﾞﾘｭｰﾑのﾎﾞﾘｭｰﾑのﾎﾞﾘｭｰﾑを回してを回してを回してを回して決決決決定します。定します。定します。定します。さらにさらにさらにさらに「「「「速度速度速度速度」」」」ﾎﾞﾘｭｰﾑで動作する速度をﾎﾞﾘｭｰﾑで動作する速度をﾎﾞﾘｭｰﾑで動作する速度をﾎﾞﾘｭｰﾑで動作する速度を決決決決定します。定します。定します。定します。    

○ サーボ・モーターの回サーボ・モーターの回サーボ・モーターの回サーボ・モーターの回転転転転角度を設定する角度を設定する角度を設定する角度を設定する                                                                    [L[L[L[LCD3CD3CD3CD3]]]]    設設設設定ﾓｰ定ﾓｰ定ﾓｰ定ﾓｰﾄﾞﾄﾞﾄﾞﾄﾞの液晶の液晶の液晶の液晶画面画面画面画面    例例例例    

SWSWSWSW2222 のののの「「「「MMMMOOOODDDDEEEE」」」」ｽｲｯﾁをｽｲｯﾁをｽｲｯﾁをｽｲｯﾁを「通「通「通「通常常常常」」」」位置から位置から位置から位置から「「「「設定設定設定設定」」」」にします。にします。にします。にします。    

            右図右図右図右図のののの[L[L[L[LCD3CD3CD3CD3]]]]様様様様に液晶に液晶に液晶に液晶画面画面画面画面がががが変わ変わ変わ変わります。ります。ります。ります。    

            設定したいｻｰﾎﾞ設定したいｻｰﾎﾞ設定したいｻｰﾎﾞ設定したいｻｰﾎﾞ(M1(M1(M1(M1 からからからから M3)M3)M3)M3)をををを SWSWSWSW3333 のののの DIPDIPDIPDIP ｽｲｯﾁでｽｲｯﾁでｽｲｯﾁでｽｲｯﾁで選択選択選択選択します。します。します。します。    

            ((((ｽｲｯﾁを上ｽｲｯﾁを上ｽｲｯﾁを上ｽｲｯﾁを上方向方向方向方向に動かしてに動かしてに動かしてに動かして OOOON)N)N)N)    します。します。します。します。選択選択選択選択したらしたらしたらしたら右右右右[L[L[L[LCD4CD4CD4CD4]]]]    のののの        [L[L[L[LCD4CD4CD4CD4]]]]    M1M1M1M1選択選択選択選択時液晶時液晶時液晶時液晶画面画面画面画面    例例例例    

画面画面画面画面にににに成成成成りりりり    

M1M1M1M1 がががが選択選択選択選択    

されました。されました。されました。されました。    

                                            Ｐ：現在のﾎﾟｼﾞｼｮﾝＰ：現在のﾎﾟｼﾞｼｮﾝＰ：現在のﾎﾟｼﾞｼｮﾝＰ：現在のﾎﾟｼﾞｼｮﾝ     N N N N：：：：常時常時常時常時位置位置位置位置    Ａ：ｱｸｼｮﾝ位置Ａ：ｱｸｼｮﾝ位置Ａ：ｱｸｼｮﾝ位置Ａ：ｱｸｼｮﾝ位置    Ｇ：速度Ｇ：速度Ｇ：速度Ｇ：速度    

「「「「常時位置常時位置常時位置常時位置」」」」ﾎﾞﾘｭｰﾎﾞﾘｭｰﾎﾞﾘｭｰﾎﾞﾘｭｰﾑを回してﾑを回してﾑを回してﾑを回して「「「「常時常時常時常時位置位置位置位置」」」」をををを決め決め決め決めます。ます。ます。ます。    

ここここの時の位置は液晶にの時の位置は液晶にの時の位置は液晶にの時の位置は液晶にμμμμSSSSecececec として表示されます。として表示されます。として表示されます。として表示されます。    

基本基本基本基本 1500150015001500 を中点を中点を中点を中点((((ﾆﾆﾆﾆｭｰﾄﾗﾙｭｰﾄﾗﾙｭｰﾄﾗﾙｭｰﾄﾗﾙ))))としてとしてとしてとして±±±±1022102210221022 の表示になの表示になの表示になの表示にな

ります。ﾃﾞｼﾞﾀﾙは、ります。ﾃﾞｼﾞﾀﾙは、ります。ﾃﾞｼﾞﾀﾙは、ります。ﾃﾞｼﾞﾀﾙは、1500150015001500 を中を中を中を中心心心心にににに±±±±500500500500 程程程程度の動作と度の動作と度の動作と度の動作と

なります。なります。なります。なります。    次次次次に設定しているｻｰﾎﾞのに設定しているｻｰﾎﾞのに設定しているｻｰﾎﾞのに設定しているｻｰﾎﾞの「「「「ﾃｽﾄﾃｽﾄﾃｽﾄﾃｽﾄ」」」」ｽｲｯﾁｽｲｯﾁｽｲｯﾁｽｲｯﾁ

（（（（SWSWSWSW4(M1)4(M1)4(M1)4(M1)----SWSWSWSW6(M3)6(M3)6(M3)6(M3)））））をををを押しながら押しながら押しながら押しながら「「「「ｱｸｼｮﾝ位置ｱｸｼｮﾝ位置ｱｸｼｮﾝ位置ｱｸｼｮﾝ位置」」」」ﾎﾞﾘｭｰﾎﾞﾘｭｰﾎﾞﾘｭｰﾎﾞﾘｭｰ    

ﾑをﾑをﾑをﾑを回し、移動位置まで動かし回し、移動位置まで動かし回し、移動位置まで動かし回し、移動位置まで動かし、、、、位置を位置を位置を位置を決め決め決め決めます。ます。ます。ます。    

ﾃｽﾄﾃｽﾄﾃｽﾄﾃｽﾄｽｲｯﾁをｽｲｯﾁをｽｲｯﾁをｽｲｯﾁを離離離離すと、すと、すと、すと、常時常時常時常時位置までｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰが位置までｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰが位置までｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰが位置までｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰが戻っ戻っ戻っ戻ってててて止止止止まります。ｽｲｯﾁを押すとまります。ｽｲｯﾁを押すとまります。ｽｲｯﾁを押すとまります。ｽｲｯﾁを押すとｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝ移動位置、移動位置、移動位置、移動位置、    離離離離すとすとすとすと常時常時常時常時    

位置位置位置位置へ動くといへ動くといへ動くといへ動くというううう動作になりま動作になりま動作になりま動作になります。す。す。す。ここここの動作をしながらの動作をしながらの動作をしながらの動作をしながら「「「「速度速度速度速度」」」」ﾎﾞﾘｭｰﾑを回してﾎﾞﾘｭｰﾑを回してﾎﾞﾘｭｰﾑを回してﾎﾞﾘｭｰﾑを回して適切適切適切適切な速度を設定します。な速度を設定します。な速度を設定します。な速度を設定します。    

速度は速度は速度は速度は 1(1(1(1(最最最最低低低低速速速速 99990sec)0sec)0sec)0sec)    ====MiMiMiMinnnn～～～～255255255255====MAMAMAMAXXXX((((最最最最高高高高高高高高速速速速====ｻｰﾎﾞ自ｻｰﾎﾞ自ｻｰﾎﾞ自ｻｰﾎﾞ自体体体体の速度の速度の速度の速度))))    設定が設定が設定が設定が終わっ終わっ終わっ終わったらたらたらたら SWSWSWSW1111 のののの「決「決「決「決定定定定」青」青」青」青色色色色    

ｽｲｯﾁを押してｽｲｯﾁを押してｽｲｯﾁを押してｽｲｯﾁを押して記憶記憶記憶記憶((((ﾒﾓﾘｰﾒﾓﾘｰﾒﾓﾘｰﾒﾓﾘｰ))))されます。されます。されます。されます。ここここのののの操操操操作を作を作を作を繰繰繰繰りりりり返返返返しししし M1M1M1M1～～～～M3M3M3M3 を設定します。を設定します。を設定します。を設定します。「「「「MMMMOOOODDDDEEEE」」」」ｽｲｯﾁをｽｲｯﾁをｽｲｯﾁをｽｲｯﾁを「通「通「通「通常常常常」」」」位置に位置に位置に位置に    

戻戻戻戻してしてしてして設定設定設定設定作作作作業業業業はははは完了完了完了完了します。します。します。します。    

※※※※「「「「設定設定設定設定 VRVRVRVR 基板基板基板基板」」」」のののの未未未未接続、もしくは各接続、もしくは各接続、もしくは各接続、もしくは各 VRVRVRVR をををを[[[[MMMMax]ax]ax]ax]かかかか[[[[MiMiMiMin]n]n]n]に設定した場合に設定した場合に設定した場合に設定した場合、、、、ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰはｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰはｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰはｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは中中中中立立立立位置位置位置位置にににに    

なります。なります。なります。なります。        

２つの２つの２つの２つの「「「「常時位置常時位置常時位置常時位置」「」「」「」「ｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝｱｸｼｮﾝ位置位置位置位置」」」」は、最は、最は、最は、最大大大大回回回回転転転転角度角度角度角度((((ｻｰﾎﾞにｻｰﾎﾞにｻｰﾎﾞにｻｰﾎﾞによよよよりりりり異異異異なるがｱﾅﾛｸﾞはなるがｱﾅﾛｸﾞはなるがｱﾅﾛｸﾞはなるがｱﾅﾛｸﾞは 180180180180゜゚゚゚、ﾃﾞｼﾞﾀﾙは、ﾃﾞｼﾞﾀﾙは、ﾃﾞｼﾞﾀﾙは、ﾃﾞｼﾞﾀﾙは 99990000゜゚゚゚～～～～120120120120゜゚゚゚))))のののの    

間間間間、、、、自由自由自由自由にににに決め決め決め決めるるるるこここことが出来ます。（ﾘﾊﾞｰｽ・ﾀｲﾌﾟにも対応）とが出来ます。（ﾘﾊﾞｰｽ・ﾀｲﾌﾟにも対応）とが出来ます。（ﾘﾊﾞｰｽ・ﾀｲﾌﾟにも対応）とが出来ます。（ﾘﾊﾞｰｽ・ﾀｲﾌﾟにも対応）    

○○○○    回回回回転方向転方向転方向転方向についてについてについてについて    

左図左図左図左図の使用例をの使用例をの使用例をの使用例を参考参考参考参考にしてくにしてくにしてくにしてくだだだださい。さい。さい。さい。((((ｱﾅﾛｸﾞｱﾅﾛｸﾞｱﾅﾛｸﾞｱﾅﾛｸﾞ 180180180180゜゚゚゚の例の例の例の例))))    

固定位置Ａ固定位置Ａ固定位置Ａ固定位置Ａ及び及び及び及びｱｸｼｮﾝ位置は、ｱｸｼｮﾝ位置は、ｱｸｼｮﾝ位置は、ｱｸｼｮﾝ位置は、ここここの動作角内のの動作角内のの動作角内のの動作角内のどどどどの角の角の角の角

度位置にも設定が可能です。度位置にも設定が可能です。度位置にも設定が可能です。度位置にも設定が可能です。        回回回回転転転転移動移動移動移動方向方向方向方向も固定も固定も固定も固定

角度の設定で角度の設定で角度の設定で角度の設定で、、、、どちどちどちどちらららら方向方向方向方向でも設定が可能です。でも設定が可能です。でも設定が可能です。でも設定が可能です。外部外部外部外部

ｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁ CN5(M)CN5(M)CN5(M)CN5(M)----CN7(M3)CN7(M3)CN7(M3)CN7(M3)は、基本的には無電は、基本的には無電は、基本的には無電は、基本的には無電圧圧圧圧

接点（ｽｲｯﾁ接点（ｽｲｯﾁ接点（ｽｲｯﾁ接点（ｽｲｯﾁ）になります。）になります。）になります。）になります。    

    ｱｸｼｮﾝｽｨｱｸｼｮﾝｽｨｱｸｼｮﾝｽｨｱｸｼｮﾝｽｨｯｯｯｯﾁは内部でﾌｫﾄｶﾌﾟﾗでﾁは内部でﾌｫﾄｶﾌﾟﾗでﾁは内部でﾌｫﾄｶﾌﾟﾗでﾁは内部でﾌｫﾄｶﾌﾟﾗで受け受け受け受けていますのでｱｲていますのでｱｲていますのでｱｲていますのでｱｲ

ｿｿｿｿﾚｰｼｮﾝﾚｰｼｮﾝﾚｰｼｮﾝﾚｰｼｮﾝされています。されています。されています。されています。ｽｲｯﾁは数ｽｲｯﾁは数ｽｲｯﾁは数ｽｲｯﾁは数 100100100100ｍ程ｍ程ｍ程ｍ程度度度度離離離離れれれれていていていてい

てもてもてもても問題有問題有問題有問題有りません。りません。りません。りません。((((但但但但し、電し、電し、電し、電磁波磁波磁波磁波等の等の等の等のﾉﾉﾉﾉｲｽの多いｲｽの多いｲｽの多いｲｽの多い環環環環                                

設定例：設定例：設定例：設定例：この例では、Ａ固定位置からｱｸｼｮﾝ位置へこの例では、Ａ固定位置からｱｸｼｮﾝ位置へこの例では、Ａ固定位置からｱｸｼｮﾝ位置へこの例では、Ａ固定位置からｱｸｼｮﾝ位置へ                                境境境境での使用はでの使用はでの使用はでの使用は注注注注意してく意してく意してく意してくだだだださい。さい。さい。さい。    ))))    

                            どちらの回転方向でも良い事を説明しています。どちらの回転方向でも良い事を説明しています。どちらの回転方向でも良い事を説明しています。どちらの回転方向でも良い事を説明しています。                ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰにｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰにｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰにｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰによよよより動作ｽり動作ｽり動作ｽり動作ｽﾋﾋﾋﾋﾟｰﾄﾞがﾟｰﾄﾞがﾟｰﾄﾞがﾟｰﾄﾞが異異異異なりますので、ｽｲｯﾁなりますので、ｽｲｯﾁなりますので、ｽｲｯﾁなりますので、ｽｲｯﾁ    

をををを OOOONNNN してからｱｸｼｮﾝ位置に移動してしてからｱｸｼｮﾝ位置に移動してしてからｱｸｼｮﾝ位置に移動してしてからｱｸｼｮﾝ位置に移動して止止止止まるまでの時まるまでの時まるまでの時まるまでの時間間間間はははは、、、、「「「「速度速度速度速度」」」」設定設定設定設定ﾎﾞﾘｭｰﾑﾎﾞﾘｭｰﾑﾎﾞﾘｭｰﾑﾎﾞﾘｭｰﾑでででで可可可可変変変変してしてしてしてくくくくだだだださい。さい。さい。さい。    

ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作開始開始開始開始までまでまでまで僅僅僅僅かのかのかのかの遅延遅延遅延遅延ががががああああるるるる為為為為、、、、一一一一瞬瞬瞬瞬ｽｲｯﾁが入ｽｲｯﾁが入ｽｲｯﾁが入ｽｲｯﾁが入っっっってもｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰはｱｸｼｮﾝ位置まで動きまてもｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰはｱｸｼｮﾝ位置まで動きまてもｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰはｱｸｼｮﾝ位置まで動きまてもｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰはｱｸｼｮﾝ位置まで動きま    

せん。せん。せん。せん。    

    

    

    

    

BBBB ｱｸｼｮﾝｽｲｯﾁを押ｱｸｼｮﾝｽｲｯﾁを押ｱｸｼｮﾝｽｲｯﾁを押ｱｸｼｮﾝｽｲｯﾁを押

した時の位置した時の位置した時の位置した時の位置    

            ＭＭＭＭ1111                M2M2M2M2                    M3M3M3M3    

    １１１１００４００４００４００４            １１１１９９９９３３３３００００            １１１１００００００００００００    

    

    ＰＰＰＰ                        ＮｏＮｏＮｏＮｏ            ＳｅｌｅｃｔＳｅｌｅｃｔＳｅｌｅｃｔＳｅｌｅｃｔ    

    Ｎ０４７８Ｎ０４７８Ｎ０４７８Ｎ０４７８        Ａ２Ａ２Ａ２Ａ２５５５５１１１１６６６６        ＧＧＧＧ１１１１９０９０９０９０    

    

    ＰＰＰＰ０４７８０４７８０４７８０４７８        ＭＭＭＭ１１１１    ：：：：    ＳｅｌｅｃｔＳｅｌｅｃｔＳｅｌｅｃｔＳｅｌｅｃｔ    

    Ｎ０４７８Ｎ０４７８Ｎ０４７８Ｎ０４７８        Ａ２Ａ２Ａ２Ａ２５５５５１１１１６６６６        ＧＧＧＧ１１１１９０９０９０９０    

    
AAAA 常時位置常時位置常時位置常時位置    



３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ    ﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙ                                                                                            ----６６６６----    

○○○○    ダダダダイイイイレクトレクトレクトレクト・モー・モー・モー・モードドドド                                                                                                                                        [[[[ＬＣＤＬＣＤＬＣＤＬＣＤ5555]]]]    ﾀﾞｲﾚｸﾄﾀﾞｲﾚｸﾄﾀﾞｲﾚｸﾄﾀﾞｲﾚｸﾄ･ﾓｰﾄﾞ･ﾓｰﾄﾞ･ﾓｰﾄﾞ･ﾓｰﾄﾞのののの画面画面画面画面    例例例例    

            「「「「MMMMOOOODDDDEEEE」」」」ｽｲｯﾁをｽｲｯﾁをｽｲｯﾁをｽｲｯﾁを「「「「設定設定設定設定」」」」にしてにしてにしてにして SWSWSWSW3333 のののの DIPDIPDIPDIP ｽｲｯﾁｽｲｯﾁｽｲｯﾁｽｲｯﾁ「「「「DirectDirectDirectDirect」」」」ｽｲｯﾁのみｽｲｯﾁのみｽｲｯﾁのみｽｲｯﾁのみ    

OOOONNNN 位置にします。位置にします。位置にします。位置にします。    ﾀﾞｲﾚｸﾄ･ﾓｰﾄﾞﾀﾞｲﾚｸﾄ･ﾓｰﾄﾞﾀﾞｲﾚｸﾄ･ﾓｰﾄﾞﾀﾞｲﾚｸﾄ･ﾓｰﾄﾞは、ｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁ又はﾃｽﾄ･ｽｲｯﾁをは、ｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁ又はﾃｽﾄ･ｽｲｯﾁをは、ｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁ又はﾃｽﾄ･ｽｲｯﾁをは、ｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁ又はﾃｽﾄ･ｽｲｯﾁを    

押さ押さ押さ押さずずずず、、、、「「「「設定設定設定設定 VRVRVRVR 基板基板基板基板」」」」のののの各各各各ﾎﾞﾘｭｰﾑﾎﾞﾘｭｰﾑﾎﾞﾘｭｰﾑﾎﾞﾘｭｰﾑ[[[[VR1VR1VR1VR1「「「「常時位置常時位置常時位置常時位置」」」」がががが M1M1M1M1]]]]、、、、[[[[VR2VR2VR2VR2    

「「「「ｱｸｼｮﾝ位置ｱｸｼｮﾝ位置ｱｸｼｮﾝ位置ｱｸｼｮﾝ位置」」」」がががが M2M2M2M2]]]]、、、、[[[[VR3VR3VR3VR3｢｢｢｢速度速度速度速度｣｣｣｣がががが M3M3M3M3]]]]にににに成成成成り、それり、それり、それり、それぞぞぞぞれのﾎﾞﾘｭｰﾑの回れのﾎﾞﾘｭｰﾑの回れのﾎﾞﾘｭｰﾑの回れのﾎﾞﾘｭｰﾑの回転転転転がががが、、、、手動で手動で手動で手動で 3333 つのつのつのつのｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰをｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰをｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰをｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰを    

動作させる動作させる動作させる動作させるこここことが出来ます。とが出来ます。とが出来ます。とが出来ます。            

※※※※「設定「設定「設定「設定 VRVRVRVR 基板」の未接続、もしくは各基板」の未接続、もしくは各基板」の未接続、もしくは各基板」の未接続、もしくは各 VRVRVRVR をををを[Max][Max][Max][Max]かかかか[Min][Min][Min][Min]に設定した場合、ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは中立位置になります。に設定した場合、ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは中立位置になります。に設定した場合、ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは中立位置になります。に設定した場合、ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰは中立位置になります。        

    

    

    

【参考資料】【参考資料】【参考資料】【参考資料】    主なサーボ・モーターの種類主なサーボ・モーターの種類主なサーボ・モーターの種類主なサーボ・モーターの種類                秋月秋月秋月秋月電電電電子子子子通通通通商商商商さんさんさんさん販売販売販売販売の物の物の物の物    

●●●●    標準標準標準標準・・・・高トルク高トルク高トルク高トルク・タイ・タイ・タイ・タイププププ    

                                    
●●●●    デジデジデジデジタタタタルルルル・・・・タイタイタイタイププププ    

                

●●●●    超超超超小型小型小型小型・・・・軽軽軽軽量量量量タイタイタイタイププププ((((9g9g9g9g))))    

        
●●●●    高トルク高トルク高トルク高トルク・３・３・３・３６０６０６０６０度回度回度回度回転転転転タイタイタイタイププププ    

                    

他にも色々なメーカーと種類が有りますのが、何れも方式は同じですから、用途に応じて選択してください。他にも色々なメーカーと種類が有りますのが、何れも方式は同じですから、用途に応じて選択してください。他にも色々なメーカーと種類が有りますのが、何れも方式は同じですから、用途に応じて選択してください。他にも色々なメーカーと種類が有りますのが、何れも方式は同じですから、用途に応じて選択してください。    

        ＶＶＶＶＲＲＲＲ１１１１                ＶＶＶＶＲＲＲＲ２２２２            ＶＶＶＶＲＲＲＲ３３３３    

    １１１１００４００４００４００４            １１１１９９９９３３３３００００            １１１１００００００００００００    

SaVOXSaVOXSaVOXSaVOX 製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ    デジタル・タイプデジタル・タイプデジタル・タイプデジタル・タイプ    

SCSCSCSC----0352      0352      0352      0352      寸法：寸法：寸法：寸法：    40.7mm(L)x20mm(W)x39.4mm(H) 40.7mm(L)x20mm(W)x39.4mm(H) 40.7mm(L)x20mm(W)x39.4mm(H) 40.7mm(L)x20mm(W)x39.4mm(H)     

                                                        重量：重量：重量：重量：    428428428428ｇ、速度：ｇ、速度：ｇ、速度：ｇ、速度：    0.16sec/600.16sec/600.16sec/600.16sec/60゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：    4.2Kg/cm4.2Kg/cm4.2Kg/cm4.2Kg/cm    4.8V4.8V4.8V4.8V    

                                        ﾊﾟﾙｽ：ﾊﾟﾙｽ：ﾊﾟﾙｽ：ﾊﾟﾙｽ：    1000100010001000μμμμsecsecsecsec～～～～2000200020002000μμμμsecsecsecsec    121212120000゜、゜、゜、゜、    樹脂製ｷﾞｱ使用樹脂製ｷﾞｱ使用樹脂製ｷﾞｱ使用樹脂製ｷﾞｱ使用    

                                                MMMMaxaxaxax    800800800800μμμμsecsecsecsec～～～～2200220022002200μμμμsecsecsecsec    164164164164゜゚゚゚        

秋月電子価格秋月電子価格秋月電子価格秋月電子価格    1,6001,6001,6001,600 円円円円    （（（（2015/42015/42015/42015/4 現在）通販注文番号現在）通販注文番号現在）通販注文番号現在）通販注文番号    [M[M[M[M----05035]05035]05035]05035]    

TowerTowerTowerTower    ProProProPro 製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ    ﾏｲｸﾛ･ｻｰﾎﾞﾏｲｸﾛ･ｻｰﾎﾞﾏｲｸﾛ･ｻｰﾎﾞﾏｲｸﾛ･ｻｰﾎﾞ    超軽量タイプ超軽量タイプ超軽量タイプ超軽量タイプ    

SGSGSGSG----90909090                            寸法：寸法：寸法：寸法：    22.2mm(L)x11.8mm(W)x31.0mm(H) 22.2mm(L)x11.8mm(W)x31.0mm(H) 22.2mm(L)x11.8mm(W)x31.0mm(H) 22.2mm(L)x11.8mm(W)x31.0mm(H)     

                                                            重量：重量：重量：重量：    9999ｇ、速度：ｇ、速度：ｇ、速度：ｇ、速度：    0.1sec/600.1sec/600.1sec/600.1sec/60゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：    1.8Kg/cm1.8Kg/cm1.8Kg/cm1.8Kg/cm    4.8V4.8V4.8V4.8V    

    

秋月電子価格秋月電子価格秋月電子価格秋月電子価格    400400400400 円円円円    （（（（2015/42015/42015/42015/4 現在）通販注文番号現在）通販注文番号現在）通販注文番号現在）通販注文番号    [M[M[M[M----08761]08761]08761]08761]    

GWSGWSGWSGWS 製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ        高トルク・高トルク・高トルク・高トルク・360360360360゜回転、゜回転、゜回転、゜回転、SAIL WINCHSAIL WINCHSAIL WINCHSAIL WINCH タイプタイプタイプタイプ    

S125S125S125S125----1T/2BB/F 1T/2BB/F 1T/2BB/F 1T/2BB/F 寸法：寸法：寸法：寸法：    40.5mm(L)x20mm(W)x42640.5mm(L)x20mm(W)x42640.5mm(L)x20mm(W)x42640.5mm(L)x20mm(W)x426ｍｍｍｍm(H) m(H) m(H) m(H)     

                                                        重量：重量：重量：重量：    50505050ｇ、速度：ｇ、速度：ｇ、速度：ｇ、速度：    1.56sec/3601.56sec/3601.56sec/3601.56sec/360゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：6.6Kg/cm6.6Kg/cm6.6Kg/cm6.6Kg/cm    4.8V4.8V4.8V4.8V    

                                                ※※※※模型ヨッ模型ヨッ模型ヨッ模型ヨットのトのトのトの帆帆帆帆のののの操作操作操作操作用用用用    

秋月電子価格秋月電子価格秋月電子価格秋月電子価格    1,4501,4501,4501,450 円円円円    （（（（2015/42015/42015/42015/4 現在）現在）現在）現在）    通販注文番号通販注文番号通販注文番号通販注文番号    [M[M[M[M----01969]01969]01969]01969]    

GWSGWSGWSGWS 製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ製ｻｰﾎﾞ    標準標準標準標準・高トルク・タイプ・高トルク・タイプ・高トルク・タイプ・高トルク・タイプ    

S03T/ 2BBMG/F S03T/ 2BBMG/F S03T/ 2BBMG/F S03T/ 2BBMG/F 寸法：寸法：寸法：寸法：    39.5mm(L)x20mm(W)x35.6mm(H) 39.5mm(L)x20mm(W)x35.6mm(H) 39.5mm(L)x20mm(W)x35.6mm(H) 39.5mm(L)x20mm(W)x35.6mm(H)     

                                                        重量：重量：重量：重量：    73737373ｇ、速度：ｇ、速度：ｇ、速度：ｇ、速度：    0.33sec/600.33sec/600.33sec/600.33sec/60゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：゜、ﾄﾙｸ：7.4Kg/cm7.4Kg/cm7.4Kg/cm7.4Kg/cm    4.8V4.8V4.8V4.8V    

                                            2BB2BB2BB2BB====ﾎﾞｰﾙﾎﾞｰﾙﾎﾞｰﾙﾎﾞｰﾙﾍﾍﾍﾍﾞｱﾘﾝｸﾞﾞｱﾘﾝｸﾞﾞｱﾘﾝｸﾞﾞｱﾘﾝｸﾞ 2222 個支持個支持個支持個支持、、、、    MGMGMGMG====ﾒﾀﾙ･ｷﾞｱ使用ﾒﾀﾙ･ｷﾞｱ使用ﾒﾀﾙ･ｷﾞｱ使用ﾒﾀﾙ･ｷﾞｱ使用    

秋月電子価格秋月電子価格秋月電子価格秋月電子価格    1,2001,2001,2001,200 円円円円    （（（（2015/42015/42015/42015/4 現在）現在）現在）現在）    通販注文番号通販注文番号通販注文番号通販注文番号    [M[M[M[M----01968]01968]01968]01968]    



                                                                                                                                                    ----７７７７----                                                                                                    ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰﾁｭｴｰﾀｰﾁｭｴｰﾀｰﾁｭｴｰﾀｰ    ﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙ    

■ 回回回回    路路路路    図図図図    

    



３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ３ｻｰﾎﾞ・ｱｸﾁｭｴｰﾀｰ    ﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙﾏﾆｭｱﾙ                                                                                            ----８８８８----    

■■■■    応用例応用例応用例応用例        

        基本的にｱｸﾁｭｴｰﾀｰですから、何かを物理的に「動かす」事であれば、応用は無限にあります。基本的にｱｸﾁｭｴｰﾀｰですから、何かを物理的に「動かす」事であれば、応用は無限にあります。基本的にｱｸﾁｭｴｰﾀｰですから、何かを物理的に「動かす」事であれば、応用は無限にあります。基本的にｱｸﾁｭｴｰﾀｰですから、何かを物理的に「動かす」事であれば、応用は無限にあります。        

                ほんの一例ですが、この様な用途が考えられます。ほんの一例ですが、この様な用途が考えられます。ほんの一例ですが、この様な用途が考えられます。ほんの一例ですが、この様な用途が考えられます。        家庭で、工場で、イベントで、からくり時計、模型家庭で、工場で、イベントで、からくり時計、模型家庭で、工場で、イベントで、からくり時計、模型家庭で、工場で、イベントで、からくり時計、模型    

                何処でも何にでもアイデア次第で応用が可能と思われます。何処でも何にでもアイデア次第で応用が可能と思われます。何処でも何にでもアイデア次第で応用が可能と思われます。何処でも何にでもアイデア次第で応用が可能と思われます。    ｷｰﾜｰﾄﾞは：ｷｰﾜｰﾄﾞは：ｷｰﾜｰﾄﾞは：ｷｰﾜｰﾄﾞは：    「押す」、「引く」、「回す」、「ねじる」、「挟む」「押す」、「引く」、「回す」、「ねじる」、「挟む」「押す」、「引く」、「回す」、「ねじる」、「挟む」「押す」、「引く」、「回す」、「ねじる」、「挟む」        

■■■■    外部ｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁ外部ｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁ外部ｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁ外部ｱｸｼｮﾝ･ｽｲｯﾁ CN5CN5CN5CN5----CN7CN7CN7CN7 端子について端子について端子について端子について    

            各ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰを動作させるﾄﾘｶﾞ各ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰを動作させるﾄﾘｶﾞ各ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰを動作させるﾄﾘｶﾞ各ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰを動作させるﾄﾘｶﾞは、基板上は、基板上は、基板上は、基板上のののの    

        ﾌｫﾄｶﾌﾟﾗで絶縁され、長く延長した接点がﾌｫﾄｶﾌﾟﾗで絶縁され、長く延長した接点がﾌｫﾄｶﾌﾟﾗで絶縁され、長く延長した接点がﾌｫﾄｶﾌﾟﾗで絶縁され、長く延長した接点がＯＮＯＮＯＮＯＮ    

((((ｸﾛｰｽﾞｸﾛｰｽﾞｸﾛｰｽﾞｸﾛｰｽﾞ))))した時に動作します。した時に動作します。した時に動作します。した時に動作します。    又は、ﾄﾗﾝｼﾞｽﾀ又は、ﾄﾗﾝｼﾞｽﾀ又は、ﾄﾗﾝｼﾞｽﾀ又は、ﾄﾗﾝｼﾞｽﾀ    

を使用したを使用したを使用したを使用した O.C.(O.C.(O.C.(O.C.(ｵｰﾌﾟﾝ･ｺﾚｸﾀｵｰﾌﾟﾝ･ｺﾚｸﾀｵｰﾌﾟﾝ･ｺﾚｸﾀｵｰﾌﾟﾝ･ｺﾚｸﾀ))))の接続も可能ですの接続も可能ですの接続も可能ですの接続も可能です    

        から、ﾏｲｺﾝやｼｰｹﾝｻｰでから、ﾏｲｺﾝやｼｰｹﾝｻｰでから、ﾏｲｺﾝやｼｰｹﾝｻｰでから、ﾏｲｺﾝやｼｰｹﾝｻｰでのｺﾝﾄﾙが可能です。のｺﾝﾄﾙが可能です。のｺﾝﾄﾙが可能です。のｺﾝﾄﾙが可能です。    

        CN5CN5CN5CN5----CN7CN7CN7CN7 端子のいずれかを並列に接続する端子のいずれかを並列に接続する端子のいずれかを並列に接続する端子のいずれかを並列に接続する    

事で、事で、事で、事で、同じアクション・スイッチで複数のｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰを同同じアクション・スイッチで複数のｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰを同同じアクション・スイッチで複数のｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰを同同じアクション・スイッチで複数のｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰを同時に動かす事も出来ます。上の図を参照。時に動かす事も出来ます。上の図を参照。時に動かす事も出来ます。上の図を参照。時に動かす事も出来ます。上の図を参照。    

■■■■    使用時の注意事項使用時の注意事項使用時の注意事項使用時の注意事項    

        1111 ﾍﾟｰｼﾞの「注意」にもありますが、ﾍﾟｰｼﾞの「注意」にもありますが、ﾍﾟｰｼﾞの「注意」にもありますが、ﾍﾟｰｼﾞの「注意」にもありますが、RCRCRCRC 用のｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは大きさにもよりますが用のｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは大きさにもよりますが用のｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは大きさにもよりますが用のｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは大きさにもよりますが、、、、非常に大きな力を出します。非常に大きな力を出します。非常に大きな力を出します。非常に大きな力を出します。    

        ですから、何かに組み込み動作させる場合は、リンケージ（動作を伝達させるロッド等）をつなぐ前にｻｰﾎﾞですから、何かに組み込み動作させる場合は、リンケージ（動作を伝達させるロッド等）をつなぐ前にｻｰﾎﾞですから、何かに組み込み動作させる場合は、リンケージ（動作を伝達させるロッド等）をつなぐ前にｻｰﾎﾞですから、何かに組み込み動作させる場合は、リンケージ（動作を伝達させるロッド等）をつなぐ前にｻｰﾎﾞ    

        ﾓｰﾀｰだけで回転位置をﾉｰﾏﾙ位置、ｱｸｼｮﾝ位置共に動作範囲になるようおおよそ決めておき、組み込んだﾓｰﾀｰだけで回転位置をﾉｰﾏﾙ位置、ｱｸｼｮﾝ位置共に動作範囲になるようおおよそ決めておき、組み込んだﾓｰﾀｰだけで回転位置をﾉｰﾏﾙ位置、ｱｸｼｮﾝ位置共に動作範囲になるようおおよそ決めておき、組み込んだﾓｰﾀｰだけで回転位置をﾉｰﾏﾙ位置、ｱｸｼｮﾝ位置共に動作範囲になるようおおよそ決めておき、組み込んだ    

        後で微調整してください。動作範囲外に設定して組み込んだ場合、被動作物を壊してしまったり、怪我をす後で微調整してください。動作範囲外に設定して組み込んだ場合、被動作物を壊してしまったり、怪我をす後で微調整してください。動作範囲外に設定して組み込んだ場合、被動作物を壊してしまったり、怪我をす後で微調整してください。動作範囲外に設定して組み込んだ場合、被動作物を壊してしまったり、怪我をす    

        るような事るような事るような事るような事にもなりかねませんので十分ご注意下さい。（低速度高トルクのサーボは、にもなりかねませんので十分ご注意下さい。（低速度高トルクのサーボは、にもなりかねませんので十分ご注意下さい。（低速度高トルクのサーボは、にもなりかねませんので十分ご注意下さい。（低速度高トルクのサーボは、1111ｃｍ当たり数ｃｍ当たり数ｃｍ当たり数ｃｍ当たり数 10101010ＫｇＫｇＫｇＫｇ    

という物もあります。使い方により間違うと指を切断するくらいの力がという物もあります。使い方により間違うと指を切断するくらいの力がという物もあります。使い方により間違うと指を切断するくらいの力がという物もあります。使い方により間違うと指を切断するくらいの力が有有有有りますので侮った扱いは厳禁です。）りますので侮った扱いは厳禁です。）りますので侮った扱いは厳禁です。）りますので侮った扱いは厳禁です。）    

        ｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、決められた角度位置で止まりますが、それ以上に角度を変えようとする力がかかると、決めｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、決められた角度位置で止まりますが、それ以上に角度を変えようとする力がかかると、決めｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、決められた角度位置で止まりますが、それ以上に角度を変えようとする力がかかると、決めｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰは、決められた角度位置で止まりますが、それ以上に角度を変えようとする力がかかると、決め    

        られた角度を維持しようとする為にﾓｰﾀｰに大きな電流が流れます。常時大きな負荷がかかるような使用られた角度を維持しようとする為にﾓｰﾀｰに大きな電流が流れます。常時大きな負荷がかかるような使用られた角度を維持しようとする為にﾓｰﾀｰに大きな電流が流れます。常時大きな負荷がかかるような使用られた角度を維持しようとする為にﾓｰﾀｰに大きな電流が流れます。常時大きな負荷がかかるような使用    

の場合は、電源は余裕の持ったものを使用してください。の場合は、電源は余裕の持ったものを使用してください。の場合は、電源は余裕の持ったものを使用してください。の場合は、電源は余裕の持ったものを使用してください。ｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作範囲外に設定した場合にもｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作範囲外に設定した場合にもｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作範囲外に設定した場合にもｻｰﾎﾞ･ﾓｰﾀｰの動作範囲外に設定した場合にも    

同様に同様に同様に同様に大電流が流れることがありますのでご注意ください。大電流が流れることがありますのでご注意ください。大電流が流れることがありますのでご注意ください。大電流が流れることがありますのでご注意ください。    

        使用するｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰの持つ力（トルク）及び動作ｽﾋﾟｰﾄﾞ、使用するｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰの持つ力（トルク）及び動作ｽﾋﾟｰﾄﾞ、使用するｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰの持つ力（トルク）及び動作ｽﾋﾟｰﾄﾞ、使用するｻｰﾎﾞﾓｰﾀｰの持つ力（トルク）及び動作ｽﾋﾟｰﾄﾞ、動作電圧、動作電圧、動作電圧、動作電圧、消費電流等はﾒｰｶｰの説明書、ｶﾀﾛｸﾞ等を消費電流等はﾒｰｶｰの説明書、ｶﾀﾛｸﾞ等を消費電流等はﾒｰｶｰの説明書、ｶﾀﾛｸﾞ等を消費電流等はﾒｰｶｰの説明書、ｶﾀﾛｸﾞ等を    

是非是非是非是非ご覧下さい。ご覧下さい。ご覧下さい。ご覧下さい。    

              今後共、末永くご使用頂きます様お願い申し上げます。今後共、末永くご使用頂きます様お願い申し上げます。今後共、末永くご使用頂きます様お願い申し上げます。今後共、末永くご使用頂きます様お願い申し上げます。        

                                                    ◎お問い合わせは下記までメールか往復ﾊｶﾞｷにてお願い致します。◎お問い合わせは下記までメールか往復ﾊｶﾞｷにてお願い致します。◎お問い合わせは下記までメールか往復ﾊｶﾞｷにてお願い致します。◎お問い合わせは下記までメールか往復ﾊｶﾞｷにてお願い致します。    
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                                        －不許－不許－不許－不許転転転転載－載－載－載－    

〒０５３－０８５２〒０５３－０８５２〒０５３－０８５２〒０５３－０８５２    

苫小牧市北光町４－１１－１９篠苫小牧市北光町４－１１－１９篠苫小牧市北光町４－１１－１９篠苫小牧市北光町４－１１－１９篠永永永永ビビビビルルルル１Ｆ１Ｆ１Ｆ１Ｆ    

有限会社有限会社有限会社有限会社    トライステートトライステートトライステートトライステート    
EEEE----mail : info@tristate.ne.jpmail : info@tristate.ne.jpmail : info@tristate.ne.jpmail : info@tristate.ne.jp    

    

    

    

    

    

ｽﾗｲﾄﾞ式の錠を電気ｽﾗｲﾄﾞ式の錠を電気ｽﾗｲﾄﾞ式の錠を電気ｽﾗｲﾄﾞ式の錠を電気

式の遠隔施錠が可能式の遠隔施錠が可能式の遠隔施錠が可能式の遠隔施錠が可能    

ﾌﾗｸﾞやﾌﾟﾗｶｰﾄﾞをﾌﾗｸﾞやﾌﾟﾗｶｰﾄﾞをﾌﾗｸﾞやﾌﾟﾗｶｰﾄﾞをﾌﾗｸﾞやﾌﾟﾗｶｰﾄﾞを

立てるという用途立てるという用途立てるという用途立てるという用途    

単に物理的に何かを単に物理的に何かを単に物理的に何かを単に物理的に何かを

「押す」という用途「押す」という用途「押す」という用途「押す」という用途    

    

    


